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ESPECIFICACIONES

Tiempo de deteccién-reacciéon

Menor a S0 ms

Angulo de deteccidn

de 0 a 25 ° gjustables

Altura mdéxima de instalacidon

S5 metros si estd fijado en pared, 3.5m si estd

fijado en la propia puerta.

Temperatura de trabajo

20°C~60°C

Voltaje AC/DC 12 ~ 30V
Corriente en reposo o0mA (12V)
Corriente en trabajo 20mA (12V)
Sefial de entrada Relé NC o NO

Principio de deteccidon

Time-of-Flight technology (TOF)

Modo de deteccidn

En movimiento o en estdtico

Instrucciones LED

Indicador LED. AZUL: en reposo sin detectar.
ROJO: Detectando
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VISTA'Y PARTE
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Ndmero Componente
1 Tapas laterales
2 Tapa frontal
3 Estructura de aluminio
4 Soportes de montaje
5 Indicador LED
6 Posicionamiento del punto rojo (Para
ajustes del sensor)
Emisor
Receptor
9 Interruptor para realizar el ajuste del
posicionamiento del punto rojo
10 Acercar al suelo la profundidad de escaneo
1 Alejar del suelo la profundidad de escaneo
12 Interfaz de cables
13 Pin de conexiones principales

NOTA

Dependiendo de cada instalacion,
puede ser necesario desmontar la
tapa izquierda o bien la topa
derecha. Para hacerlo, ofloje los
tornillos y, a continuacién, retire la
cubierta del extremo correspon-

diente y posteriormente la cubierta

frontal.
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DIAGRAMA

Blanco
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E Verde
----------------------- N.C. (Contacto Normalmente Cerrado)
o o tf--AT9M o\ (Comin de los contactos)
! Marré .
L TR N (Contacto Normalmente Abierto)
o oM Ac/DC
E Rojo
----------------------- 12~ 30V
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INSTALACION

PASO 1

Afloje los dos tornillos del soporte de montaje y retire el sensor de la

estructura de aluminio

PASQ 2

Instale la

estructura de

aluminio en la puerta.

PASO 3

Afloje los tornillos antes de
conectar los soportes de
montaje a la estructura de
aluminio. Coloque los sensores
en ella y apriete los dos

tornillos del soporte de

montaje al sensor.
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PROGRAMACION

La primera auto-lectura se realizard transcurridos 8 segundos después de la
alimentacién del sensor. Cuando se emita un pitido corto y se vea una luz
azul parpadear, significa que estd en el proceso para escanear el fondo.
Cuando se emita un pitido largo, el aprendizaje se habrd completado, la luz
azul estard siempre encendida y el sistema podrd funcionar con normalidad.
Gracias al interruptor para realizar el ajuste del posicionamiento del punto
rojo podemos ajustar el limite del fondo del entorno donde queremos que el
sensor trabaje. Cada vez que acabe de ajustar definitivamente la posicién
del laser, por favor, apague y vuelva a encender el motor donde esta
conectado el sensor. Generalmente, no se requiere ningun ajuste especial. El
alcance de escaneo de la altura predeterminada de fdbrica es de unos 35
cm desde el suelo. En caso de necesitar un ajuste concreto deberd seguir los
siguientes pasos:

PASOS

1 El rongo de altura total cOhsta de 7/

niveles. Pulse los botones mostrados en

la imagen para acercar o alejar la altura
respecto al suelo del alcance de
deteccién del sensor. Cada vez que pulse
el botén alejard o acercard el rango
unos 5 cm. Si se emite dos pitidos

seguidos significa que estd en uno de

los dos limites.

Algjar del suelo
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Acercar al suelo
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Ajuste del modo de trabajo

Red spot Sensing height

ON/OFF from the ground

MODO NORMAL MODO ESTABLE
Apriete y mantenga el botén 3s. Apriete y mantenga el botdn 3s.
Se emitird un pitido largo y el Se emitird un pitido largo y el
modo de trabajo normal habrd modo de trabojo estable habrd
sido establecido sido establecido

El modo estable se recomienda cuondo hay factores ambientales
inestables como hojas movidas por el viento, terrenos desequilibrados y/o
zonas donde llueve con frecuencia. El modo predeterminado de fdbrica
es el modo normal, un modo apto para zonas donde no hay factores

habituales externos que influyan en el recorrido de la puerta.
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OTROS AJUSTES Y

> /ZJ/

Cuando instale el sensor en la
puerta asegurese que el
Adngulo de inclinacidn del
sensor respecto a la misma
sea mayor de 15 © para evitar
que el sensor detecte la

misma puerta

\ARDRRY

01025 gy

1300mm

Ajuste el d&ngulo de ambos
lados para que sea el mismo.
En caso contrario el sensor
queda desnivelado en la
propia estructura de aluminio.
Utilice el tornillo de fijacién de
soporte para poder ajustar el
Angulo de inclinaciéon
manualmente. Una vez
ajustado, apriete los tornillos

para fijar la posicién deseada
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OTROS AJUSTES Y

Ajuste el posicionamiento del punto rojo
mediante los botones correspondientes
(Indicados en la pdgina 2). Confirme la

posicion limite del haz de deteccidn.

Ajuste y apriete los tornillos de soporte
una vez hayas acabado de realizar todos

los ajustes para fijor y estabilizar el

sensor en la estructura de aluminio

Se pueden conectar multiples sensores mediante las conexiones

sefaladas por flechas en la imagen superior.
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